
goriva, urađena površina, ostvarena norma đubrenja itd. U kontroler se mogu učitati 

mape preporučenih normi u formatu ISO-XML. Upravljačka jedinica (ECU) radne 

mašine iščitava vrednosti sa senzora i šalje ih ka traktorskom terminalu koristeći 

CAN (Controll Area Network) mrežu. Današnji ISOBUS kontroleri imaju proširene 

mogućnosti te mogu podržavati istovremeni prikaz kamere koja se nalazi na radnoj 

mašini i radne parametre mašine. Takođe, omogućeno je pretraživanje interneta 

ugradnjom dodatnog modema. 

 


